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Energiefiihrungen fur
3D-Bewegungen
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1 Stahiseil zur Ubertragung 4 Offene Konstruktion

6 Firunterschiedliche
Umgebungsbedingungen
sind Schutzhillen bzw.
Hitzeschilde aus unter-
schiedlichen Materialien
lieferbar

7 Schnellspannhalter zur
Fixierung und Weiter-
flihrung

8 Zugentlastung mit
LineFix Biigelschellen

9 Schutzvor harten
Schldgen, ibermaBigem
Abrieb, vorzeitigem Ver-
schleiB und gleichzeitige
Begrenzung des Biege-
radius durch Protector

von extrem groBen Zug- - Schnelle Leitungs-
kraften belegung durch

2 Spannstiick zur Arretie- einfaches Eindrlicken
rung der Kettenglieder der Leitungen

3 Kettentyp mit werkzeug- - Einfache Kontrolle aller
los zu 6ffnenden Leitungen
schwenkbaren Biigeln 5 Spezial-Kunststoff
und Trennstegmodul fiir lange Lebensdauer
verfligbar

Eigenschaften

¥

Fir dreidimensionale Schwenk- und Drehbewegungen
einsetzbar

Optimal fiir die lange Lebensdauer
der Leitungen:

- Der Mindest-Biegeradius wird bei der Verwendung von
Protectoren nicht unterschritten

- Die Leitungen kénnen (iber
drei Kammern getrennt werden

» Auch flr Drehtische bestens geeignet
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Schwenkbare Biigel und Aktiver Riickholmechanismus  Schnelle Leitungsbelegung

Trennstegmodul (R140X) durch die PBU - Riickholein-
heit (R040 - R100)

durch einfaches Eindriicken
der Leitungen (R040 - R100)

s

Zugentlastung zur sicheren
Fixierung der Leitungen
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ROBOTRAX® System | Konstruktionsprinzip

ROBOTRAX®

Teilung Innenhdhen Innenbreiten Kriimmungs-
215-40mm 10-31mm 27-84mm radien
el 70-130 mm

Kettenglieder einteilig

Die Grundkonstruktion von ROBOTRAX® besteht aus Kunst-
stoffgliedern. Diese haben auf beiden Seiten kugelférmige

Schnappverbindungen. Die einzelnen Glieder kénnen somit
zu einer Energieflihrungskette zusammengesteckt wer-

8 den.
o
o Protectoren sorgen dafir, dass der minimale Krimmungs-
= radius in keiner Richtung unterschritten wird. In radialer
= Richtung ist eine Verdrehung der Glieder mdglich (siehe
Tabellenwerte). Die Leitungen kdnnen in drei Kammern
° getrennt werden.
(a9
S
=
=
=
=
28
R0O40 R056 R085 R100
52
@B Abmessungen
Typ t KR Radiale Verdrehmdglichkeit d* Anzahl Glieder prom
[mm] [mm] auf1mLénge[°] [mm]
2 ROGO 215 70[ 75] £he0 : 47
s R056 % 90[105 €300
& RO75 40 125 [140] 215
R085 40 130[170] +216
R100 40 130 [176] +216
5 Werte in [ ] gelten bei Verwendung von Protectoren
g *Wir empfehlen einen maximalen Leitungsdurchmesser von 70 % des groBten angegebenen Wertes
a Bestellbeispiel Berechnung
der Kettenlange
[ R040 ..o J.[ 70 - | ,
Typenreihe Bauart* KR [mm] Ly [mm] Kettenlange Lk

TRAXLINE®

* Bauart 010: einfaches Eindriicken der Leitungen Lk=nxt

Anderungen vorbehalten.



Ainderungen vorbehalten.

ROBOTRAX® System | Konstruktionsprinzip

P Teilung Innenhéhe Innenbreite
50 mm 48mm 74mm

Kettenglieder mit Biigeln

Die Grundkonstruktion gleicht den ROBOTRAX -Typen mit
einteiligem Design. Jedoch lasst sich die Energiekette
durch schwenkbare Bligel mit Schnappverschluss ohne
Werkzeug 6ffnen und wieder sicher schlieBen. Zudem las-
sen sich die drei Kammern durch ein Trennstegmodul flir
eine gezielte Separierung von Leitungen und Schlduchen
horizontal und vertikal unterteilen.

R140X

Abmessungen und Bestellung

Kriimmungs-
radius
125 mm

Typ t KR Radiale Verdrehmoglichkeit d dy d3 Anzahl Glieder
[mm] [mm] auf1mLénge [°] [(mm]  [mm]  [mm] prom
RIAOX © B0 @ 15[226] : £200 Coot1g i B 20

Werte in[ ] gelten bei Verwendung von Protectoren

Bestellbeispiel Berechnung
der Kettenlange

[ R140X |.[ 030 J.[ 125 ] -
Typenreihe Bauart* KR [mm] Ly [mm] Kettenlange Ly

Lk=nxt

*Bauart 030: AuBen aufklappbare Bigel
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ROBOTRAX® System | Konstruktionsprinzip

Montageset

Bei schnellen Bewegungen der Roboterarme treten hohe
Beschleunigungen und damit groBe Zugkrafte

an der Energieflihrung auf. Um diese Zugkréfte Ubertragen
zukdnnen, hat ROBOTRAX® in der Mitte eines jeden Ketten-
gliedes eine Bohrung, durch die ein Stahlseil gezogen wird.
Dieses Stahlseil ibernimmt die Funktion der Kraft-
Ubertragung.

Das Stahlseil wird an einer Seiten mit einem Klemmstick
fixiert. Mit ROBOTRAX® sind somit Beschleunigungen bis zu
10 grealisierbar.

Mit dem Spannsttick kénnen die Kettenglieder schnell und
einfach auf die gewiinschte Spannung eingestellt und
jederzeit nachjustiert werden.

Lange Lebensdauer der Leitungen und Schléduche:

Die Kréfte werden im wesentlichen von der Energiekette
Uibertragen und nicht von Leitungen und Schiduchen.

Das Montageset besteht aus Stahlseil, Klemm- und Spann-
stiick fir bis 5 m Kettenlange.

Schnellspannhalter

Die Fixierung und Weiterflihrung des ROBOTRAX®

erfolgt mit Schnellspannhaltern, die mit Schrauben befes-
tigt werden. Die Schnellspannhalter passen an jedes Ket-
tenglied der jeweiligen GroBe. Somit kdnnen die Befesti-
gungspunkte dem Bewegungsablauf individuell angepasst
werden.

Klappstecker:

Einfach entriegeln, herausziehen und den Schnellspann-
halter werkzeuglos 6ffnen.

Verriegelungsbolzen:

100% recyclebarer, kostengUnstiger Verriegelungsbolzen,
optimiert fir Bauraum und Umgebung. Der Bolzen ist ohne
Werkzeug montier- und demontierbar.

Abmessungen

RO40 R056 RO75 RO85 R100 R140X
54 ¢ 70 86 ¢ 105 : 120 © 164

20

B 2% 30 32 80

8 86 : 10 i 133 | 150 | 1974

50 © 65 . 82 9 M2 | T8

36 i 48 64 0 72: 70 70
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Bitte geben Sie die gew(inschte Typenreihe und
Anzahlbei der Bestellung mitan.

Anderungen vorbehalten.



Anderungen vorbehalten.

ROBOTRAX® System | Systemkomponenten

Hitzeschild/Schutzhiille

Hitzeschild: Der Hitzeschild aus aluminiumbeschichteter
Textilfaser schiitzt das ROBOTRAX® System und
eingelegte Leitungen vor Funkenflug, SchweiBspritzern
und Strahlungshitze.

Schutzhille: Die Schutzhiille aus beschichtetem
Polyester schiitzt vor aggressiven Schneid- und Hydrauli-
kélen sowie vor feinen Stauben und

Farbspritzern.

=l Bitte geben Sie die gew(inschte Typenreihe und
U Anzahl bei der Bestellung mitan.

Zugentlastung fiir Kabelbinder

(verflgbar fiir alle Typen)
FUr die sichere Fixierung der Leitungen.

Die Zugentlastung istan beiden Enden einsetzbar.

i) Bitte geben Sie die gewiinschte Typenreihe und
I Anzahl bei der Bestellung mitan.

Zugentlastung LFR

(fiir Typen RO75, R085, R100 und R140X)
Sichere und leitungsschanende Leitungsfixierung.

Auch mehrlagige Leitungsfixierung mit 2- und 3-fach-Line-
Fix®Biigelschellen istmdglich. Es sind mehrere Systeme
hintereinander montierbar.

LineFix® Zugentlastungen - siehe Seite 904.

B Bitte geben Sie die gew(inschte Typenreihe und
I Anzahl bei der Bestellung mitan.
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ROBOTRAX® System | Systemkomponenten

PBU Riickholeinheit

(fiir Typen R0O40, R056, RO75, RO85 und R100)

Bitte bei der Bestellung die Anzahl, den Robotertyp
und die Typenreihe mitangeben.

PBU: Bei schnellen Bewegungsablaufen und groBen
Arbeitsrdumen schlagen die relativ langen Energiefiihrun-
gen am Roboterarm an. Durch das standige Anschlagen
wird die Lebensdauer der Kette und der darin verlegten
Leitungen deutlich verkrzt und es kann zum Ausfall des
gesamten Systems kommen. Ausfallzeiten verursachen
hohe Kosten und fiihren zu Problemen im Fertigungspro-
zess - also heiBt es diese zu vermeiden.

» Kompakte Bauweise - weniger Stdrkonturen und gerin-
geres Kollisionsrisiko

» Maximale Flexibilitatin der Fihrung der Energiekette

» Keine Wartung am Rlckzugselement notwendig

» Standardbefestigung fiir KUKA, ABB und FANUC

Die PBU ist einsetzbar sowohl fiir neue Roboter, unabhéngig
von GroBe, Hersteller, Typ oder Anwendung sowie fiir Nach-
ristungen und Modernisierung von bestehenden Arbeits-
zellen. Sie kann vertikal, horizontal oder tber Kopf montiert
werden. Die Auszugslange der PBU betragt 350 mm.

~RO40  ROS6 RO75 RO85 RI100

Mzjmm] ;%7 187 5 221 221 ;%68
Typ | Zugkrafte F[N]
PBULight ; 400
PBUStandard 80.0
PBUHeavy 1o
Protector

Die Lebensdauer der Energiefiihrungen und Leitungen ver-
krzt sich durch Anschlagen bei schnellen Bewegungsab-
[dufen und groBen Arbeitsraumen deutlich. Der Protector
schiitzt die Energieflihrung vor harten Schidgen, iberma-
Bigem Abrieb und vorzeitigem Verschlei und dient gleich-
zeitig als Begrenzung des kleinsten Krimmungsradius.
Ausfallzeiten werden minimiert. Es muss nicht die gesamte
Energiefiihrung ausgetauscht werden, sondern u. U. nur
der Protector.

Bitte geben Sie die gew(inschte Typenreihe und
Anzahl bei der Bestellung mitan.

Anderungen vorbehalten.



Ainderungen vorbehalten.

ROBOTRAX® System | Systemkomponenten

Drehplatte fiir Schnellspannhalter

Noch ein Freiheitsgrad mehr an den Befestigungspunkten.
Der Schnellspannhalter kann bei Montage auf einer Dreh-
platte mitdrehen und bietet damit gréBere Flexibilitat bei
komplexen Bewegungen des Roboters.

Abmessungen

'R040 RO56 RO75 RO85 RI00 RI140X %

Afmm] 57 (65 i 8 (9% 1M %
Bimm] |5 57 |5 70 i 70
Clnml | 43 43 43 7B T8

Dimm] | 43 43 43 | 45 i 4B

Elnm] | 3 48 64 721 70

F[mm] - - - - -

Himm] 25 @ 25 | 25 | 34 | 34

di [mm] M6 : M6 : M6 : M6 : M6

dafmm] { M4 i M4 P MG i MB i MB

d3[mm] - B - - =

dofrm] © - i ii.i.7.0.7.0.20  Setbestehendaus
i Bitte geben Sie die gewlinschte Typenreihe und Abb. hnlich

U Anzahl bei der Bestellung mitan. ﬁ

Schraubenfeder fiir Schnellspannhalter

Bei Montage des Schnellspannhalters auf einer Schrauben-

feder kann dieser in alle Richtungen elastisch nachgeben,
nachfihren, in 3 Dimensionen auslenken und wieder >
zuriickfedern.

Abmessungen

RO40 ROS6 ROTS RO85 RI0O
Pom o loBh 82 9%

Limm] 10 ¢TI0 :
P B0 BO - - -
- - 85 165
- - -
- - 230 | 230
- - 35 306
- - 465 | 465

S Bitte geben Sie die gew(inschte Typenreihe und
I Anzahl bei der Bestellung mitan.
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